lililltec

Messtechnik

e Winkelgetriebe mit Kegel- und Spiralkegelrad sind fiir die Ubertragung von Drehbewegungen
zwischen zwei rechtwinklig zueinander stehenden Wellen geeignet.

e Ausfuhrungen mit Spiralkegelrader sind in allen Versionen erhéiltlich;
bogenférmige Verzahnungen erreichen eine héhere Prazision, sind gerduscharmer im Betrieb und
ermoglichen eine 30% hdhere Effizienz.

e Alle Winkelgetriebe sind kugelgelagert; minimales Winkel- und Axialspiel.

Technische Eigenschaften

Abmessung gesamt, siehe Abschnitt: Ausflihrungen mit Abmessungen
Durchmesser
Vollwelle, Hohlwelle @ 20 mm (Standard)
Lange Hohlwelle 42 mm Nutzldnge, 42,5 mm Bautiefe (Standard)
Vollwelle 40 mm (Standard); mit NUT (bei Standard) oder optional
Material
Hohlwelle, Vollwelle Edelstahl (AISI 303)
Gehause Druckgussgehause Aluminium, farblos eloxiert (Standard),
schwarz eloxiert oder Edelstahl (AISI 303) (optional)
Lagerung Kugellager, gehértete Kegelrader
Gewicht 2500 g 2 Ausgange
2700 g 3 Ausgdnge
Version
A mit 2 Ausgangswellen
B mit 3 Ausgangswellen
C mit 3 Ausgangswellen (gegenlaufig)
D mit 3 Ausgangswellen, 2 Hohlwellen (durchgehend)
Ubersetzungsverhéltnisse 1) 1:1 1 (Standard)
1:2 2 ins Langsame (Standard)

2:1 0,5 ins Schnelle (auf Anfrage in Version A, B, C,
nicht erhéltlich in Version D), siehe Abb. 5, 6

Drehmoment 90 Nm
Achsbelastung Radiallast 150 kg
Axiallast 15 kg (siehe Abb. 7)

Getriebe

Kegelrader Gerade Verzahnung (Standard), siehe Abb. 1

Spiralkegelrader Bogenférmige Verzahnung, siehe Abb. 2
Spiel- Toleranz zwischen Zahnradern 0,1° bis 0,75°
Schmierung Schmiernippel (optional)

1) Ubersetzungsverhéltnisse von 1:2 und 2:1 sind nur mit Spiralverzahnung lieferbar.

Fur eine korrekte Auswahl der Winkelgetriebe, siehe die nachfolgenden Tabellen der technischen
Eigenschaften, Leistungsdiagramme, sowie die entsprechenden Ausfliihrungen mit Abmessungen
der Winkelgetriebe.
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Umdrehungssinn
Version A Version B Version C Version D

)

Die Drehrichtung hangt von der Konfiguration und der Positionierung ab; siehe Ausfiihrungen mit
Abmessungen.

Getriebe
Abb. 1 Abb. 2 Spiralkegelrad

Kegelrad Spiralkegelrad mit 2 Wellen mit 3 Wellen

Spiralkegelrader (Abb. 2) mit bogenférmiger Verzahnung, erreichen eine héhere Prazision, sind
gerdauscharmer im Betrieb und ermdglichen eine 30% hohere Effizienz.
Ubersetzungsverhaltnisse von 1:2 und 2:1 sind nur mit Spiralverzahnung lieferbar.

Ubersetzung und Ubersetzung
Abb. 3 Abb. 4 Abb. 5 Abb. 6

Befestigungsbohrungen

Befestigungsbohrungen

im Uhrzeigersinn im Uhrzeigersinn Beispiele

) 1:2 ins Langsame * 2:1 ins Schnelle
Ubersetzungsverhéltnisse Nl = 1.000 1/min nl = 1.000 1/min

i =nl:n2 n2 = 500 1/min n2 = 2.000 1/min
bei i > 1 ins Langsame - L

. . i=2 i=0,5
bei i < 1 ins Schnelle * (nicht erhéltlich in
Version D)

Fir die Angabe der Ubersetzung (Abb. 5 und 6) und der Bauform, ist die Antriebswelle N1 (die immer
auf der gegentlberliegende Seite der Befestigungsbohrungen abgebildet ist) maBgebend, die anderen
folgen im Uhrzeigersinn (Abb. 3 und 4).
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Achsbelastung

Die Belastungen auf das Getriebe sind im Gesamten und in Abhangigkeit des Aufbaus zu betrachten,
wie Versatz, Vibrationen, Beschleunigung oder Verlangsamung, StéBe, Vibration, etc.
Dabei sind zwei Arten von Wellenbelastungen zu berticksichtigen:

radial FR und axial FA Belastungen.
Abb. 7 FR = Radiallast, FA = Axiallast
FR = max 1500 N Die Radiallast wirkt senkrecht auf die Welle/Achse.

Die Axiallast wirkt axial zur Welle / Achse,
in Zug- oder Druckkraft (bei Bestellung bitte
bertcksichtigen).

@y r+-moxison | T = Drehmoment

T=90Nm

Schmiernippel
Abb. 8 Abb. 9

Der Schmiernippel wird empfohlen, wenn die Arbeitsbedingungen nicht denen in den
Leistungsdiagrammen und Tabellen (Seite 4) angegebenen Parametern entsprechen; um die
Lebenszyklusdauer zu verldngern und im Fall, dass die Montageposition keinen einfachen
Austausch zulasst.

Die Standardposition des Schmiernippels ist in Abb. 8 und Abb. 9 dargestellt. Falls eine andere
Position erforderlich ist, wenden Sie sich bitte an unsere technischen Abteilung.

ﬂ Wartung
In regelmaBigen Zeitabstéanden ist zu priifen, dass das Winkelgetriebe keine Undichtigkeiten
aufweist. Je nach Einschaltdauer ist es erforderlich, in variablen Zeitabstdnden die richtige
Schmiermittelmenge nachzufiillen.

Far einen optimalen Betrieb empfehlen wir folgende Schmierstoffe:

e Langlebiges Schmierfett fir den Einsatz im Dauerbetrieb, mit sehr gutem VerschleiB- und
Korrosionsschutzverhalten (empfohlen flir den Einsatz in einem Temperaturbereich
von -20 °C bis 150 °C).

e Fir Anwendungen in der Lebensmittel- und Pharmazeutische Industrie, synthetisches H1-
Schmierfett mit gutem Tief- und Hochtemperaturverhalten, guter Wasserbestandigkeit und
Korrosionsschutz sowie mit hoher Alterungs- und Oxidationsstabilitat (empfohlen flir den
Einsatz in einem Temperaturbereich von -40 °C bis 140 °C).

Bei Rickfragen wenden Sie sich bitte an unsere technischen Abteilung.
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Leistungsdiagramme und Tabellen

Drehmoment mit Ubersetzung 1 (1:1)
OUTPUT TORQUE WITH RATIO 1/1
DREHMOMENT MIT UBERSETZUNG 1/1
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Drehmoment mit Ubersetzung 2 (1:2)
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Glossar
Fr Radialkraft
Fa Axialkraft
R Kraft
T Drehmoment
™ Maximales Drehmoment
Tr Empfohlenes Drehmoment
Ta Tatsachliches Drehmoment
To Ausgangsdrehmoment
T1 Eingangsdrehmoment
Pn Power
N Newton
Nm Newton Meter
fu Einsatzfaktor
i Ubersetzung
rpm | Umdrehungen pro Minute (1/min)
nl Eingangswelle
n2 Ausgangswelle
dc Kegelradgetriebe-Verzahnung
dsp | Spiralverzahnung
M Vollwelle
F Hohlwelle
D Durchgehende Hohlwelle
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Ausfithrungen mit Abmessungen

Lieferbare Ausgange
V = Vollwelle H = Hohlwelle D = durchgehende Hohlwelle
(nur bei Version D)

Alle AbmaBe in mm
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Version A V-H Vollwelle-Hohlwelle

Version A H-H Hohlwelle-Hohlwelle

N & . !
% ~ ~
) 3 \ N Qle e Ny 2l o
\ ” Eir 8l = a5y E}r 8l R
27127 2 27 127 \tz\\‘
B 137 M8X14 - M8X14
27,27 95 42 70 27 27 70
1 : ; i ' #95 .42
N & 9 70 “NE 9 70
\ N T \ = e S -
® o~ wlsl Sk ! ® o = 3 ¥
; 2 Q| 2 42,5L
I 4 | |
o = 42,5 | ' o 20 :.
n ! s -
| |
020 28302 060 20, 30 20
i
@60 || \_ = R E 70 2 o0 E
' M8X14} o M8X14 - Ny o
70 =T~ =
~N
B ER— |
Version B V-V-V 3 x Vollwelle Version B H-V-V Hohlwelle-Vollwelle-Vollwelle
N| &l &
- - ~hesbed i o —t al - i o
TK‘% ~ \ ~ 8 ~
~N ~N
2 “
27127 22— 2727
b e b B D
3 184 M8X14 184
42 100 42 27 27 2727 40 104
“E = B s s E
(= % == . 3y
) - = /s SR
58 & I 58 I
2 Q Q ‘ - “°a
N‘*:
i g g 220 |
: 20, 30 20 sl ' = 20, 30 éo
220 < it __ 260 < o ts "7
260 ) ~ ) ~
= = 7 NFO = x _i‘ 1<)
, 7 :H ~f~ Y =
- o~ o~
_g_% , } _¢4L§/

T

Willtec Messtechnik GmbH & Co. KG e Eschenweg 4 e 79232 March-Hugstetten ¢ GERMANY
Fon: +49 (0) 7665/93465-0 e Fax: +49 (0) 7665/93465-22
www.willtec.de e Email: info@willtec.de

Messen

Anzeigen

Priifen

Sensori

K Mechanik | zupehér



Winkelgetriebe
66/8

lililltec

Messtechnik

Version C V-H-H Vollwelle-Hohlwelle-Hohlwelle

Version C V-V-V 3 x Vollwelle
Rickwartsdrehung (gegenlaufig)

Rickwartsdrehung (gegenlaufig)
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Version D V-H-H Vollwelle-Hohlwelle-Hohlwelle @ Version D H-H-H 3 x Hohlwelle
Mit durchgehender Hohlwelle Mit durchgehender Hohlwelle
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Anwendungen

Die Winkelgetriebe sind industrietauglich und universell einsetzbar, fir Spindelantriebe in beliebigen

Einbaulagen.

¢ Kompakt und modulare Bauformen, anpassungsfahig, einfache Montage. Das glinstige Preis-
Leistungsverhaltnis und geringer Bauraum ermdéglicht eine glinstige Systemlésung.

e Manuelle oder motorisierte Verstellungen mit passendem Flansch, Adapter, flexibler Wellen und
Kupplungen oder Motor, optional mit Positionsanzeigen und Klemmelementen, vervollstédndigen eine
sinnvolle Baugruppe im Maschinen und Anlagenbau.

Winkelgetriebe mit starrer Welle

Ubertragen der Drehbewegung, direkte Verbindung (iber starre Welle.

Winkelgetriebe mit flexibler Welle

Ubertragen der Drehbewegung liber eine oder mehrere flexible Wellen, wo eine direkte Verbindung
sonst nicht moglich ist; beispielsweise zur Verbindung von zwei nicht perfekt ausgerichteten Achsen
oder Wellen.
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Weitere Anwendungen

Ubertragen der Drehbewegung, Ubertragen der Drehbewegung, direkte Verbindung {ber starre
Verbindung Uber Lagerbock mit Welle zur Kupplung und Positionsanzeige mit Handrad.

Flansch mit flexibler Welle zur
Kupplung und Positionsanzeige
mit Kurbel.

Abbildungen zeigen Winkelgetriebe mit flexibler oder starrer Welle, Lagerbock mit Flansch,
Klemmeinheit und Positionsanzeige.

Einsatzgebiete

Verpackungs-, Lebensmittel-, Pharma-, Kunststoff-, Holz-, Blech-, Glas-, Wickel-, Bau-
StraBenmaschinen, ebenfalls an traditionellen Maschinen und Spezialanwendungen im Metallbau,
Hebetechnik, Férdertechnik, Lineartechnik, Sonderanlagenbau, etc.

Willtec Messtechnik GmbH & Co. KG e Eschenweg 4 e 79232 March-Hugstetten « GERMANY
Fon: +49 (0) 7665/93465-0 e Fax: +49 (0) 7665/93465-22
www.willtec.de e Email: info@willtec.de

Messen Anzeigen Priifen Sensorik Mechanik Zubehor




lililltec

Messtechnik

Bestellbeispiel
Typ 66/8 - - - A - 1 - V20-H20 - ING
Getriebe 1)
- = Kegelrader (Standard), keine Angaben
SP = Spiralkegelrader (optional)

Material Gehduse
farblos eloxiert (Standard), keine Angaben

ES = schwarz eloxiert (optional)

VA = Edelstahl (AISI 303) (optional)

Version

A = mit 2 Ausgangswellen

B = mit 3 Ausgangswellen

C = mit 3 Ausgangswellen (gegenlaufig)

D = mit 3 Ausgangswellen, 2 Hohlwellen (durchgehend)

Ubersetzungsverhiltnis 1)

1 = 1:1 (Standard)
2 = 1:2 ins Langsame (Standard)
0,5 = 2:1 ins Schnelle (auf Anfrage in Version A, B, C,

nicht erhaltlich in Version D)

Ausfithrung Welle
\'"/ Vollwelle; mit NUT (bei Standard)
H Hohlwelle mit Sackloch; durchgehende Hohlwelle nur bei Version D

Durchmesser Welle 2)
20 = @ 20 mm (Standard)

Lange Welle 2

Vollwelle: 40 mm (Standard)

Hohlwelle: 42 mm Nutzldnge, 42,5 mm Bautiefe (Standard);
weitere Langen auf Anfrage

Option
ING = mit Schmiernippel

ﬂ 1) Ubersetzungsverhaltnisse von 1:2 und 2:1 sind nur mit Spiralverzahnung lieferbar.
2)  Weitere Langen und Durchmesser sind auf Anfrage erhaltlich.

FIAMA

Hersteller: —— cince 1913 W

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Ankiindigung Anderungen an den Produkten
vorzunehmen
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