Drehgeber Inkremental — Analog - magnetisch

ENP6

Eigenschaften

e Passend zur mechanischen Positionsanzeige OP6

e Durchgehende Hohlwelle

e StofB¥festes, selbstloschendes Gehause

e Widerstandsfahig gegen Losungsmittel,
Benzin, Ol, Fett

lililltec

Messtechnik

Der ENP6 ist ein Inkrementalgeber mit durchgehender Hohlwelle, der eine Drehbewegung in
Digitalimpulse wandeln. Er wurde als Verbindung zur mechanischen Positionsanzeige OP6
entwickelt. Sehr einfache Montage durch Aufsetzen der Hohlwellen auf die Antriebswelle und Befestigung
durch einen Gewindestift. Danach wird die mechanische OP6 Anzeige auf den ENP6 gebaut. Auf diese Weise
erhalt man mit der OP6 Positionsanzeige eine Anzeige und gleichzeitig eine kodierte Impulsiibertragung auf
einem PLC, einem Computer oder auf einem Fernanzeiger.
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Drehgeber Inkremental — Analog - magnetisch
ENPG6

lililltec

Messtechnik

Technische Daten

Durchgangswelle Aussparung ENP6F20: @ 20 H7
ENP6F25: @ 25 H7
weitere Bohrungen mit Reduzierbiichsen
Encoder Auflésung 10-50-60-90-100-200-250-500 I/U
Versorgung 10 ... 25 VDC, max. 60mA
Ausgangssignal Kandle A und B mit Ausgang PUSH-PULL
Ausgang TTL line driver 5VDC
Versorgung 5 VDC, max. 60mA
Ausgangssignal Ausgang TTL line driver 5VDC
Max. Ausgangsstrom 20 mA
Maximale Drehgeschwindigkeit 400 RPM mit OP6
Schutzart IP54
Farbe Schwarz
Temperaturbereich -10 ... 70°C
Relative Feuchtigkeit 10 ... 90%
Gewicht 200 gr.
Elektrischer Anschluss Kabelldnge 2, 5, 10 Meter
Elektromagnetische Kompatibilitat 2004/108/CE
Verbindung Ausgangsschaltung
Braun 10 - 30 Vdc 10..30 Vdc
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Drehgeber Inkremental — Analog - magnetisch
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Messtechnik

Bestellbeispiel

Typ ENP6 - F20 - 100 - PP - 2
Ausfiihrung

F20 =@ 20

F25 =@ 25

Auflosung [Imp./Umdr.]
10 =10 I/U

50 =50 I/U

60 = 60 I/U

90 =90 I/U

100 =1001I/U

200 = 200 I/U

250 = 250 I/U

500 = 500 I/U
Ausgangssignal

PP = Push Pull

LD = Line Driver 5 VDC
Kabellange [m]

2 =2m

5 =5m

10 =10m

Der Hersteller behilt sich das Recht vor, ohne vorherige Ankiindigung Anderungen an den Produkten
vorzunehmen, die er flir deren Verbesserung fiir erforderlich halt.
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