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Messtechnik

Winkelgetriebe mit Kegelrad und Flansch sind fir die
Ubertragung von Drehbewegungen zwischen zwei
rechtwinklig zueinander stehenden Wellen geeignet.

In Kombination mit einer mechanischen Positionsanzeige
Typ OP3, ist eine manuelle Einstellung und ein direktes
Ablesen eines Messwertes von Weg- oder
Winkelbewegungen mdglich; auch wenn sich die Welle in
einer unglnstigen Position befindet.

e Verschiedene Ansicht- und Anschlussmdglichkeiten
Lieferbar mit Ubersetzung (Standard) 1:1, 1:2, 2:1
Kugelgelagert, minimales Winkelspiel- und Axialspiel,
wasserdicht

Technische Eigenschaften

Abmessung gesamt, siehe Abschnitt: Ausfihrungen mit Abmessungen
Durchmesser
Vollwelle, Hohlwelle @14 mm
Léange Hohlwelle 15 mm
Vollwelle 66 mm (Standard)
Material
Hohlwelle, Vollwelle Edelstahl (AISI 303)
Gehduse Aluminium, schwarz eloxiert (Standard)
Kegelradgetriebe Stahl, oberflachengehartet (Pronox)
Lagerung Kugellager
Gewicht 300 g
Ubersetzungsverhéaltnisse 1:1 1 (Standard)
1:2 2 ins Langsame (Standard)
2:1 0,5 ins Schnelle (Standard)
Ausgangsdrehmoment max. 3 Nm
Achsbelastung Radiallast 15 kg
Axiallast 1,5 kg (siehe Abb. 6)
Getriebe
Kegelrader Gerade Verzahnung (Standard)

Einbaulage Ausfiihrungsbeispiele

RINV-0OP64 Winkelgetriebe mit mechanischer Positionsanzeige Typ OP3 und Drehknopf
Abb. 1 Abb. 2 Abb. 3 Abb. 4
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Ubersetzungsverhiltnisse

RINV-OP64
Abb. 5 Beispiele
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Radial- und Axialbelastung

RINV-OP64

Die Belastungen auf das Getriebe sind im Gesamten und in Abhdngigkeit des Aufbaus zu betrachten, wie
Versatz, Vibrationen, Beschleunigung oder Verlangsamung, StoBe, Vibration, etc.
Dabei sind zwei Arten von Wellenbelastungen zu berlicksichtigen:

radial FR und axial FA Belastungen (Abb. 6).
Abb. 6 FR = Radiallast, FA = Axiallast
Die Radiallast wirkt senkrecht auf die Welle/Achse.

FR = max. 150 N Die Axiallast wirkt axial zur Welle / Achse,
in Zug- oder Druckkraft (bei Bestellung bitte
berlicksichtigen).

T = Drehmoment

hFA=max. 15N

T = max. 3 Nm

Montage

Das Winkelgetriebe Typ RINV-OP wird in der Standardausfihrung, wie in der Abmessungszeichnung
dargestellt, geliefert.

Um die Einbaulage der zwei Flansche (OP-Flansch und Befestigungsflansch RINV-OP) zu andern, die
beiden Befestigungsschrauben entfernen, die beiden Flansche in die gewiinschte Position drehen und
die Befestigungsschrauben wieder fest anziehen.

Um die Maschinenseite zu fixieren, Welle in die Hohlwelle RINV-OP einflihren, Flansch am feststehenden
Teil der Maschine befestigen und die Gewindestifte durch die Flanschbohrungen fest anziehen.
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Winkelgetriebe mit Flansch
RINV-OP64

Leistungsdiagramme und Tabellen
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Winkelgetriebe mit Flansch

Messtechnik
Glossar
Fr Radialkraft
Fa Axialkraft
R Kraft
T Drehmoment
Tm Maximales Drehmoment
Tr Empfohlenes Drehmoment
Ta Tatsachliches Drehmoment
To Ausgangsdrehmoment
Ti Eingangsdrehmoment
Pn Power
N Newton
Nm Newton Meter
fu Einsatzfaktor
[ Ubersetzung
rpm | Umdrehungen pro Minute (1/min)
nl Eingangswelle
n2 Ausgangswelle
dc Kegelradgetriebe-Verzahnung
dsp Spiralverzahnung
M Vollwelle
F Hohlwelle
D Durchgehende Hohlwelle
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Winkelgetriebe mit Flansch
RINV-OP64
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Ausfiihrung mit Abmessungen

RINV-0OP64 Winkelgetriebe mit mechanischer Positionsanzeige Typ OP3, Klemmflansch und Handrad
@45 15 3 screws M4 at 120°
’ —~ /{3 Gewindestifte M4 auf 120°
o - ©
| 7 ] o
o o ! ( o
B ) ®
20
32 o4 — 110
Antirotation bore @4
1010 a6 Antirotation Bohrung @4 44 66
a4 }
__q}-(J s e Fixing flange OP3 [
@ © 8 ﬁ Befestigungsflansche OP3 Fal ) ‘, \
L~ \— H iy
© Fixing flange for bevel gearbox k, 3 o
Befestr'gungsﬂanswmgetﬂeb 3
5 E
i O’%o E
| 8
' < 14
= T
=
™ 24 14 Hollow shaft @14x15
> Hohlwelle #14x15
38

Alle AbmaBe in mm

Willtec Messtechnik GmbH & Co. KG e Eschenweg 4 e 79232 March-Hugstetten e Deutschland
Fon: +49 (0) 7665/93465-0 e Fax: +49 (0) 7665/93465-22
www.willtec.de e Email: info@willtec.de

Messen Anzeigen Priifen Sensorik Mechanik Zubehor




Winkelgetriebe mit Flansch
RINV-OP64
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Anwendungen

Die Winkelgetriebe sind industrietauglich und universell einsetzbar, flir Spindelantriebe in beliebigen

Einbaulagen.

e Kompakt und modulare Bauformen, anpassungsfahig, einfache Montage. Das giinstige Preis-
Leistungsverhaltnis und geringer Bauraum ermdglicht eine glinstige Systemldsung.

e Manuelle oder motorisierte Verstellungen mit passendem Flansch, Adapter, flexibler Wellen und
Kupplungen oder Motor, optional mit Positionsanzeigen und Klemmelementen, vervollsténdigen eine
sinnvolle Baugruppe im Maschinen und Anlagenbau.

Winkelgetriebe mit starrer Welle

Ubertragen der Drehbewegung, direkte Verbindung lber starre Welle.

Winkelgetriebe mit flexibler Welle

Ubertragen der Drehbewegung liber eine oder mehrere flexible Wellen, wo eine direkte Verbindung
sonst nicht mdglich ist; beispielsweise zur Verbindung von zwei nicht perfekt ausgerichteten Achsen
oder Wellen.
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Winkelgetriebe mit Flansch
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Weitere Anwendungen

Ubertragen der Drehbewegung, Ubertragen der Drehbewegung, direkte Verbindung ber starre
Verbindung Uber Lagerbock mit Welle zur Kupplung und Positionsanzeige mit Handrad.

Flansch mit flexibler Welle zur
Kupplung und Positionsanzeige
mit Kurbel.

Abbildungen zeigen Winkelgetriebe mit flexibler oder starrer Welle, Lagerbock mit Flansch,
Klemmeinheit und Positionsanzeige.

Einsatzgebiete

Verpackungs-, Lebensmittel-, Pharma-, Kunststoff-, Holz-, Blech-, Glas-, Wickel-, Bau-
StraBenmaschinen, ebenfalls an traditionellen Maschinen und Spezialanwendungen im Metallbau,
Hebetechnik, Férdertechnik, Lineartechnik, Sonderanlagenbau, etc.
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Winkelgetriebe mit Flansch

Messtechnik
Bestellbeispiel
Typ RINV-OP64 - 1:1 -
Ubersetzungsverhiltnis
1:1 = 1:1 (Standard)
1:2 = 1:2 ins Langsame (Standard)
2:1 = 2:1 ins Schnelle (Standard)

Lange Welle V)
- = 66 mm (Standard), keine Angabe

ﬂ 1) Weitere Langen sind auf Anfrage erhéltlich.

FIAMA

Hersteller: ——since 1913 W

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Ankiindigung Anderungen an den Produkten
vorzunehmen, die er fir deren Verbesserung fiir erforderlich halt.
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